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The Future in Motion

/wei Seiten-Sensor-Module:
Kombination von hochauflésenden
4D-Fernbereichsradaren,
weitblickenden Kameras und LiDAR-
Sensoren mit mittlerer Reichweite

Ein Dach-Sensor-Modul:
Hochauflésende
4D-Fernbereichsradare und
Kameras sowie LiDAR
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Vier Schichten
von Steuergeraten fiir
automatisiertes Fahren

Drei Nahbereichs-Sensor-Module:
Kombination von Umfeld-
Radaren, Kameras mit
unterschiedlichen Erfassungs-
bereichen und LiDAR
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